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2. PRECAUCIONES GENERALES DESEGURIDAD

El dinamémetro PWHY Prowinch® estd disefiado y
fabricado con materiales altamente resistentes, de
acuerdo a los estandares para equipos de medicion.
Disefiados para medir con exactitud y precisién cargas de
distintas dimensiones. A través de su mdédulo de envio
permite latransmision dedatos entiemporeal que pueden
ser leidos y registrados por medio de un receptor
inaldmbrico (PWHY280). Recomendamos siempre utilice
partesyaccesorios Prowinch®.

Uso Obligatorio de:

0000

Gracias por adquirir el dinamdmetro PWHY Prowinch®. Este manual le provee
con importante informacién para el personal a cargo de la instalacion,
operacidon y mantenimiento de este equipo. Recomendamos que lea
detenidamente este manual antes de instalar, operar y/o realizar cualquier
mantenimiento a esteequipo.

Aplicaciones de la serie de dinamémetros PWHY

e Son aptos paraser utilizados en laindustria minera, petrolera,
petroquimica, construccién, entre otros.

e La serie de dinamdmetros PWHY ofrece caracteristicas y
beneficios destacables:

e Estructura compacta y ligera, cuerpo fabricado con
aleaciones de granresistencia.

e Disefiado para ofrecer un grado de proteccion |P68
permitiéndole  trabajar en ambientes con altas
concentracionesde polvoy humedad.

e Altafiabilidad enlas mediciones.

e Adaptable a una variedad de receptores inaldmbricos
Prowinch®.




D\ ATENCION: Este simbolo indica que hay una PELIGRO: Este simbolo indica una situacidon
/i l '\ situacién peligrosa que si no se evita puede peligrosa que, si no se evita, puede causar
® .\ causar heridas menores o moderadas. Esta heridas graves o muerte.
nota también es usada para avisar sobre
practicas inseguras.

.

2.1 PRECAUCIONES GENERALES

Debido a las condiciones ambientales a las cuales generalmente estd expuesto este equipo, es indispensable cumplir
con una serie de instrucciones y recomendaciones que aseguren el correcto funcionamiento y mitiguen cualquier
posibilidad de fallas al equipo y/o heridas a personas o causen la muerte.

e El dinamémetro PWHY Prowinch® debe ser instalado, inspeccionado, configurado, operado por un profesional
capacitado, certificado y autorizado por el duefio del equipo.

e Verifique que el dinamdmetro de la serie PWHY escogido sea adecuado para el tipo de carga que desea medir y
que las condiciones de operacion se encuentren dentro del rango operativo del equipo.

e Antes de poner en servicio el dinamdémetro PWHY, se recomienda verificar que las baterias se encuentren en buen
estado y con la carga suficiente.

e Al levantar cargas es necesario seguir las recomendaciones de seguridad.

Sinosesiguenestasinstrucc rheridasgravesolamuerte.




e No use poleas ni accesorios que no estén aprobados para este equipo.

e Asegurese que este equipo funciona adecuadamente en vacio, antes de cargarlo.

e Asegurese de remover las baterias cuando no va a ser utilizado por periodos prolongados.

e No use vestimenta suelta ni joyas

e Recomendamos utilizar equipo de seguridad al realizar levantamiento de cargas: Casco, guantes, lentes y botas de
seguridad.

e No se coloque debajo de la carga ni permita que otros lo hagan.

e Antes de usar, es necesario revisar el equipo completamente. Es necesario que un centro de servicio autorizado

)
P —~

Prowinch repare o sustituya cualquier parte que esté dafada.

1. No sobrecarga el dinamémetro. 2.No se pare bajo de la carga ni permita que otros lo hagan.
Verifique la capacidad de carga antes de
utilizar el equipo.

Fo
'((0

3. Calibre regularmente su equipo de
acuerdo a las indicaciones descritas en este
manual.

4. No mantenga cargas por periodos prolongados ya que
puede provocar deformaciones en el equipo.




2.2 PRECAUCIONES AMBIENTALES

“Verifique que su modelo de equipo sea el adecuado para las condiciones ambientales en que se utilizard”

Cuando se utiliza al aire libre, se requiere de un refugio / / / / / / / /

para proteger de las condiciones ambientales adversas. ﬂ \ | 7
Temperaturas bajo de -102 C y arriba de 402 C y/o ‘ QQQ
humedad relativa de 85% puede producir fallas en el { (. At
equipo. 3 ; I

Las siguientes condiciones del medio ambie sar fallas en el funcionamiento del equipo.

Evite exponer a quimicos, gas corrosivo y/o explosivos.
Exposicidn al dcidoy/o sal puede causar mal funcionamiento.




3. CARACTERISTICAS ESTRUCTURALES

- -
' ™~
——— ) ——
———) (——
LS s

CAP./ SIZE A Al
1~5t 230 160
10t 280 188
20~ 30t 370 230
40~50t 430 260
60t 430 260
100~ 120t 580 340

125

150

150

220

BATERIAS
(3xAAde
1.5V)

32

[,

w @S
34 30
47 40
55 53
65 73
85 73
115 98

TRANSMISOR
SHACKLE  HOOK
7/8 5/8
11/4 3/4
13/4 B
212 =
2 1/2 _

3 1/2



4. PWHY280

4.1 Especificaciones Técnicas

Pantalla LCD: 192x64 pixeles, 6 indicadores de estatus

Poder: Bateria de Litio 7.4V/2.2AH, hasta 48h de uso por carga
Temperatura de Ambiente: -102C~502C

% Humedad: <85%, a 202C

Distancia Maxima para Receptor Inaldmbrico: 200 m (zonas abiertas)
Radio de Frecuencia: 430~470MHz

4.2 Simbolos mostrados en Pantalla

v v vvyyvYyy

Signal Stable Zero Add LowPower peak

Signal: Indica que el equipo recibe la sefial correctamente.
Stable: Indica que los datos del peso medido son estables y se pueden registrar.
Zero: Indica estado sin peso.

Add: Indica que hay datos guardados en la memoria, después de eliminar los datos, el simbolo dejard de
mostrarse.

Low Power: Indica que el equipo tiene energia baja, el transmisor pasa a modo de ahorro de energia.
Peak: Indica el valor maximo medido.




4.3 Instrucciones de Ajuste:

Pasos | Operacion Pantalla Nota
1 Pulse [OK] [P 0000] Entre en NeI ajuste de funciones, para introducir la
contrasefia
Pulse [>>] . , o
2 [P 9999] Mueva el cursor y cambie los nimeros a su contrasefia
Pulse[*] o [v]
Seleccioneelajustedefunciones:
Pulse [OK] 1:Modo detrabajo
3 Pulse[?] o[\/] [FUNC 0] 2: Ajuste delFiItro (0~9) .
Pulse[C]Salir 3: Ajuste el numero del emisor
4:Ajustelafrecuencia(canal)
Pulse [OK] [FUNC 1] Seleccion de Compatibilidad:
4 Pulse[*] o[V] [edn 2] 1: PWHY280
Pulse[C]Salir 2: PWHY
Pulse [OK]
FUNC 2
5 Pulse[*] o[V] {FLT 2] ] Ajuste de Filtro (0~3)
Pulse[C]Salir
Pul K
ulse [OK] [FUNC 3] . , .
6 Pulse[*] o[V] [Rec 01] Ajuste el nimero del transmisor
Pulse[C]Salir
Pulse [OK FUNC 4
7 Pﬁlzz [[/\] o][V] {FRC 01]] Ajuste la Frecuencia. Ejemplo:0leselcanal 01
8 Pulse [OK] Salir




4.4 Instrucciones para Calibracion:

Pasos Operacién Pantalla Nota

Pulse [OK] [P 0000] Entre en el ajuste de funciones, para introducir la
1 contrasefa.

Pulse [>>] [P 8888] Mueva el cursor y cambie los nimeros a su
2 Pulse[] o [v] contrasefa.

Pulse [>>] [E001] Ajuste la precisién deseada: 1, 2, 5, 10, 20,
3 Pulse [OK] [E005] 50, 100

Por ejemplo: 5 kg

Pulse [>>] [DCO] Numero de decimales: 0, 1, 2, 3
4 Pulse [OK] [DCO] Por ejemplo: 0

Pulse [>>] [unit kg] Seleccione la unidad de medida: kg, T, Ib, kN
5 Pulse [OK] [unit T] Por ejemplo: T

Pulse [>>]

Pulse[*]o[V] [010000] Establecer el maximo valor, de exceder este valor,
6 Pulse [OK] la alarma del sistema se activara

Por ejemplo: 10000kg

Pulse [OK] [noload] Sefiala la calibracion sin carga (presione[C] para
7 saltarestaoperacion)
Pulse [OK] [adload] . . »
8 Sefiala la calibracion con carga
Pulse [>>] Mueva el cursor, cambiando los valores de la
9 Pulse[*]o[V] [030000] calibracién estandar (presione [C] para saltar esta
Pulse [OK] operacion)

Mostrar el tipo de objeto, en este momento,
10 Pulse [OK] [012345] también puede ser objeto de cambios, aumento o
disminucién de mostrar el peso

Calibracidon completada
11 RETURN




4.5 Funcion de Almacenamiento

Pasos Operacién Pantalla Nota
1 Pulse = Encondiciéndecargadepeso, presionando estebotdn
"J puede guardarautomaticamentelainformacidonde
memoria.
4. 6 Funcion de busqueda
Pasos Operacién Pantalla Nota
1 Pulse [no 020] En condicidn de carga de peso, al presionar este botdn se
mostrara la informacién acorde a la Gltima carga registrada.
2 Pulse [>>]
Pulse[*]o[V] Muestralosdatosregistradosdelasultimascargas, utilice
los cursores para navegar.
3 Pulse [C] Salir
4. 7 Ajuste de Funcidn Cero
Medidas Operacién Mostrar Pista
1 [ 0] Permite la calibracion del valor cero

Pulse ."
g




4. 8 Funcion de Suma

Pasos Operacién Pantalla Nota
1 Pulse [ 0] En condicidn de carga de peso, presione este botdn para
@ sumar los datos de distintas mediciones y obtener un
valor total.
2 Pulse [C] Borra los datos registrados de lasuma yregresaala
condicién de medida normal.
4. 9 Funcion de Borrado
Pasos Operacion Pantalla Nota
1 Pulse m [CLR 0]
2 Pulse [>>]
Pulse [OK] [CLR *] 1: Borra el Ultimo dato registrado.
2: Borrar todos los datos registrados.
3 Finaliza la funcién de borrado.
[END]
4. 10 Visualizacion de valor maximo
Pasos Operacién Pantalla Nota
Mostrara en pantalla el valor maximo cargado (PEAK) yel
1 Pulse 0 [FH***] indicador PEAKseramostrado.Despuésde 1segundo

volvera alacondicion normal.




4. 11 Funcioén de Luz de Fondo

Pasos Operacién Pantalla
Nota
1 Pulse v [HrxEx] Cuando la pantallamuestreluzde fondo, presione para
. apagar.
4.12 AjustedelaFunciondel Tiempo
Pasos Operacién Pantalla Nota
1 Pulse [“1 [11-01-01] Muestra la fecha actual en el sistema
/|
2 Pulse [>>]
o Pulse Mueve el cursor, y fije la fecha actual,
[Molv] Pulse [OK] para Guardar
Pulse [OK]
3 Pulse
[ﬂ [12-08-02] Mostrar la hora actual.
J
4 Pulse [>>]
o Pulse Mueve el cursor, y establezca la hora actual,
[* ov] Pulse [OK] para Guardar
Pulse [OK]

4.13 Mensajes de Error en Sistema:

Err 05

lacargadelasbaterias y laantena.

El equipo no recibe la seial
correctade peso, por favor revise

—-QOV--

El equipo muestra condicion de sobre
carga. Verifique que la carga esté dentro

del rango del dinamdmetro utilizado.Silacargacumpleconlos
parametros de su dinamémetro es posible que el transmisor
estéaveriado y debarepararlo.




5. PWHYCS

5.1 ESPECIFICACIONES PRINCIPALES

Exactitud: Grado Ill, n=3000

Frecuencia de Muestreo: 80 veces/segundo

Escala del intervalo: 1/2/5/10/20/50 por opcidn
Pantalla: 6bits LCD, 6 etapas de indicacion de luces
Interfaz de Comunicacién: Seial inalambrica

Fuente de Energia: Baterias AA 1.5Vx3
Temperatura/Humedad de operacion: -10~45°C;90%RH
Temperatura de Transporte: -20~50

5.2 INSTALACION

Funciones principales

[ FUNC] Mantenga presionado el botdn por 5 segundos mds en el momento de pesado, entrara al modo de configuracion de
operacion.

[>] Presione este botdn para encender/apagar la luz trasera.

[*/ZERO] Presione este botdn para entrar el peso cero.

[ON] Presiones este botdn para iniciar el indicador cuando este se encuentre apagado; y presiénelo para apagarlo cuando este
encendido.

5.3 CALIBRACION

Encienda el indicador, presione [FUNC] mientras se estd iniciando, entrara en el modo de calibracidn y calibre como sigue




PASO OPERACION PANTALLA NOTAS
Opciones de seleccién de division
, 12/5/10/20/50), i FUNC
1 Presione [*] para seleccionar division [d X] ( /./ /20/50), presione [ I'para
confirmar
Ejemplo: 20
Presione [A] para seleccionar el punto Opciones de seleccidn de punto decimal
2 . P P [P X] 0~3. Presione [FUNC] para confirmar
decimal .
Ejemplo:3
Presione [*] para seleccionar el digito
bit; Presione [>] para seleccionar el otro
3 Configure el rango por completo [FULL] digito;
Presione [FUNC] para confirmar la
entrada del rango completo
Calibracidn del punto cero:
4 Prgsmne [FUNC] cuando se encienda la [NOLOAD] Asegure que no hay carga
sefal estable
Mientras introduce el peso cargado,
Presione [*] para la seleccidn del digito
. ., bit; Presione [>] para la seleccién del
Calibracidn del punto de rango ’
5 ! ! pu & [AdLOAD] digito, cuando los valores introducidos
completo . ..
son iguales al peso cargado y el digito
bit es el maximo bit, presione [FUNC]
cuando se estabilice la sefial
6 [End]
Un segundo después que el instrumento almacene los parametros automaticamente, regresara al pesaje.
7 (Instrumento opcional con interruptor de calibracién tactil, el medidor almacenara los parametros y

retornara al pesaje)




5.4 OPERACION

5.4.1 ENCENDIDO Y CONFIGURACION AUTOMATICA DEL CERO
5.4.1.1 El indicador realizara “999996-000000" cuando se encienda para auto verificarse. Luego entra en el modo pesar

5.4.1.2 Cuando se encienda, si el peso cargado en la escala se desvia del punto cero, pero aun se encuentra dentro del
rango cero, el indicador se configurard el cero automaticamente; Si se encuentra fuera de rango, es necesario ajustar el
punto cero, recalibrar o reiniciar.

5.4.2 CONFIGURAR MANUALMENTE EL CERO (AUTOMATICAMENTE)

5.4.2.1 En el modo de pesaje, cuando existe algun error estando descargado, presione [*] para hacer que el indicador
sea cero.

5.4.2.2 Si los valores mostrados se desvian del punto cero, pero aun se encuentran dentro del rango cero, presionando
la opcidn disponible [*]. De otra manera [*] la llave es invalida (en este estado, recalibrar o reiniciar los parametros
cero)

5.4.3 FUNCION DE TARA

Cuando el indicador de estado de pesaje mostrando un peso positivo estable, presione el botdn [Tare], el indicador
deducira el peso mostrado como el peso del empaque. Entonces el indicador mostrara el peso neto como “0” y se
encendera la sefial de anuncio funcién tara.

5.4.4 CONFIGURACION DE FUNCIONES DE USUARIO

En el modo de pesaje, manténgase presionando [FUNC] por mas de 5 segundos, entrara en el modo de configuracion
del operador (modo P), existen 12 modos desde P1 hasta p12 para opciones, presione [>] para seleccionar el modo y
presione [*] para seleccionar el pardmetro. La descripcion de los parametros es como sigue:

1P1 X Cambio de Kg Lb
X=1: Mostrar Kg
X=2: Mostrar LB
2 P2 X Apagar automaticamente
X=1: No usar esta funcién
X=2: Apagar 10 minutos después
X=3: 20 minutos
X=4: 30 minutos
3P3 X Configuracion del rango de Transmision

X=1:9600 (si la conexion es a través de indicador inaldambrico, debe seleccionar esta opcién
X=2: 4800




4 P4

5P5

6 P6

7 P7

8 P8

9 P9

X=3:
X=4:
X

X=1:
X=2:
X

X=1:
X=2:
X=3:
X=4:

2400

1200

RS232 Opcidn de peso de salida neto/bruto

Salida de peso Neto

Salida de Peso Bruto

RS232 Opcién de modo de salida

Sin transmision (Detener RS232)

Transmisién continua 1

Transmisidn continua cuando se estabilice

Modo de comando (Z: cero, T: Tara, R: transmitir datos de peso una vez)

(Si la conexién del indicador es inaldambrica, debe seleccionar esta opcidn)

X=5:
X=6:
X=7:
X=8:
X
X=addr:
X
X=1:
X=2:
X=3:
X=4:
X=5:
X=6:
X=7:
X
X=1:
X=2:
X=3:
X=4:
X=5:
X
X=1:
X=2:
X=3:
X=4:

Salida de bucle de corriente (opcional)
Mantener (Imprimir)

Transmisidn continua 2

Transmisién continua 3
Configuracion de direccion de comunicacion
Adrr= opciones desde 1 hasta 9
Zero-tracking alcance

0.5e

1.0e

1.5e

2.0e

2.5e

3.0e

5.0e

Alcance del botén cero

2%FS

4%FS

10%FS

20%FS

100%FS

Alcance del cero desde el encendido
2%FS

4%FS

10%FS

20%FS




10 P10

11 P11

12 P12

100%FS

El inicio no esta configurado en 0
Intensidad del filtrado digital
Alta

Media

Baja

Tiempo de estabilizacion
Alto

Medio

Bajo

Estabilidad de medida

Alta

Media

Baja



5.5 indicacion de Error

EER 1 El valor de AD es demasiado pequefio cuando se calibra

EER 2 El punto cero esta fuera de rango cuando se calibra

EER 3 El punto cero esta fuera de rango cuando se inicia

EER 4 El nimero de muestreo introducido es cero cuando realiza el muestreo en el modo de conteo
EER 5 El peso introducido es cero cuando se calibra la escala completa en el modo de calibracién
EER 6 La unidad de peso es cero cuando

bAt-lo Baja bateria

--ov-- Advertencia de sobrecarga




6. PWHY680

6.1 Introduccion

Elinstrumentode pesajeinaldambrico digital de nuestrafabricaadoptaelsensorde pesodealtaprecisidnyelinstrumentode pesaje
conelconmutadorA/D, cuentacon alta confiabilidad y buena precision.

6.2 Caracteristicas

Lafundadeinstrumentoimpermeable, anticolisiony duradera.

Latransmisioninaldmbrica bidireccional de datos.

De tamaio moderadoyfacil parallevar.

Conlaluzde fondo quefacilita el uso porla noche.

Conminiimpresoraincorporada que puedeimprimirlos resultados de pesaje.

Se puede guardar 200 datos de pesaje conlamemoria aln extensible.

Se puede elegir varias unidades de calculo.

Se puede configurarlavelocidad, laamplitudyla estabilidad delfiltrado digital.

Relojy calendario precisosy ajustables.

Bateria delitiocon gran capacidad.

Encenderyapagarde unavezsininterruptor exterior.

Se apaga automaticamente cuando el instrumento queda sin operacion alguna por media hora.
Ponerencontactoeltransmisorinaldmbrico, elsensoryelcuerpodelinstrumentoformanunsistemade pesajeinalambrico

completo.




6.3 Parametros técnicos

(1) Velocidad de adquisicion: 80 veces por segundo

(2) Rango de sensor del terminal de adquisicién:1.5~3mV / V

(3) Unidad de divisién: 1/2/5/10/20/50/100 Opcional

(4) Estandar de precisién: OIML

(5) Fuente de energia: La bateria de litio recargable, 7.4V/5000mAH

(6) Adaptador: DC8.4V/1000mA

(7) Frecuencia inalambrica: 430MHZ~470MHZ, se puede establecer multiples puntos de frecuencia con la antena
incorporada

(8) Fuente de energia del sensor de peso: DC 5V+5%

(9) Terminal de comunicaciones de datos: Transmision inalambrica o USB2.0/RS232 (Opcional), Velocidad de
transmisién:1200/2400/4800/9600 Opcional

(10) Tiempo de trabajo continuo de la bateria cargada del instrumento: 50 horas

11) Tiempo en espera de la bateria cargada del instrumento: 100 horas

12) Distancia de transmisidn inaldmbrica: mas de 300m sin bloque

13) Temperatura de trabajo: 0°hasta — 40°C
14) Temperatura de almacenamiento: -25° ~ 55°C
15) Humedad: <85%RH

(
(
(
(
(
(

_— — — — ~— ~—

16) Tamafio: 280*250*100mm (Instrumento) 80*55*30mm (Terminal de adquisicion)

6.4 Funcion de los botones




6.5 [Interruptor]

Encender: Presione el botén rojo y manténgalo hasta que aparezca la interfaz y el nimero de versién.
Apagar:Presione elboténrojo ymanténgalo hastaque seapague elsistema.Tambiénpuede presionarel botdn[Reset] para forzar
el apagado cuando el sistema no esta normal.

[ n ] Encender o apagar laluz de fondo de la pantalla.

[E ] Guardartodaslasinformacionesenestadodepesa,talescomoel valor pesado, el nimero de camidn, el nimero de
mercancia y el tiempo. Se imprimird automaticamente si esta configurado asi.

[Function] Entrar en el menu de configuracién en la interfaz principal.
Up/Down/Left/Right/Return/OK: 6 teclas utilizadas en la configuracion de las funciones.

[1/Truck No]: Niumero o ingresar el nimero de camion.

[2/ABC]: Nimero o presionar por largo tiempo para ingresar las letras.
[3]: Numero.

[4/Goods]: Nimero o ingresar el nombre/nimero de la mercancia.
[5/Acc]: Nimero o acumulacion.

[6/L.F]: Nimero o poner papel en la impresora.

[7/Tare Set]: Numero o configurar la tara.

[8/Store Tare]: NUmero o guardar la tara.

[9/Tare]: Nimero o desconchar,

[0/Zero]: Nimero o poner al punto cero,

[Reprint]: Reimprimir,

[Search]: Buscar/Calcular.




6.6 Interfaz principal

- 0.0 kg

6— DATE: 06/20/2003  [Tuesday}——7

g—={

(1) La energia restante,

(2) Laintensidad de la sefal inaldmbrica, aparece” il | “cuando la sefial es fuerte y “?” cuando no se detecta la sefial.

(3) Aparece el peso actual cuando la comunicacién es normal y “------- ” cuando no se detecta la sefial.

(4) Namero de camidn, presione el boton [1/ Nimero de camidn] para ingresar un nimero, presione el botéon [2/ABC] para
ingresar otros numeros ASCI.

(5) Mercancia, se utiliza como arriba.

(6) Aparece la fecha del sistema.

(7) Aparece la semana del sistema.

”n u

(8) Barra de mensaje, aparece informacion como, “guardar”, “desconchar”, “establecer”, “punto cero”, etc.

6.7 Configuracion de la funcion

Main menu

1.-Time/Date adjustment

2.-Parameter setting
3.-Calibration

4 -Wireless setting

Presione Arriba/Abajo para elegir una configuracién y presione “OK™ para entrar.




6.8 Configuracién de fecha / hora

Time/Date adjustment:

Data:|05|

20/ {2003

Time: |04

Presione Arriba/Abajo/lzquierda/Derecha paraelegir lazona, ingrese los nimerosy presione “OK™ para guardarlo. El tiempo
configuradoporaquieseltiempodelsistemaqueapareceenlosdatosguardadoseimprimidos.

6.9 Configuracion deparametros

Parameter setfting

1-Decimal places

2-Unit

3-Dividing value

4-Fiter

S-Zero tracking

6-USB/COM

7-Others

Presione Arriba/Abajo/lzquierda/Derecha para elegir un parametro y presione "OK" para entrar.




6.10 Configuraciéon dedecimales

Decimal places choose:

dhkkhkhkkk
*hkkkEE *

Hhhhhw W

*hkkk kR

Presione Arriba/Abajo para elegir el lugar del punto de decimal y presione "OK" para guardarlo. Elija el lugar del
punto de decimal segln el rango de medicién y la precisidon del instrumento.

6.11 Unidad depeso

Unit choose:
kg
t

Ib
kN

Presione Arriba/Abajo para elegir la unidad de peso y presione "OK" para guardarlo.
Durante utilizacién normal si cambia de unidad el valor se ajustara automaticamente segun la nueva unidad.




6.12 Valor dedivision

Dividing value choose:

1 2 5
10| | 20| | 50
100/ | 200

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
L,

Presione Arriba/Abajo/lzquierda/Derecha para elegir la unidad de divisidn y presione "OK™ para guardarlo.

Elija la unidad de division adecuada segun el uso practico de la situacién, el alcance y la precision del instrumento,
cuando la unidad es pequefia tardard mas tiempo para conseguir un dato y cuando la unidad es grande tardara
menos tiempo para conseguir un dato, pero hay mayor margen de error.

6.13 Parametro defiltro

Filter choose:

Presione Arriba/Abajo/Izquierda/Derecha para elegir los parametros de filtro y presione "OK™ para guardarlo.

Elija el nimero de filtro adecuado segun el uso practico de la situacién, cuando el nimero es pequefio tardara mas
tiempo para conseguir un dato y hard mayor fluctuacién, cuando el nimero es grande tardara menos tiempo para
conseguir un dato y hay me- nos fluctuacién, pero hay mayor margen de error.




6.14 Seguimiento del punto cero

Zero tracking choose:
+/-1d +/-2d +/-3d
+/-4d +/-5d +/-10d

Presione Arriba/Abajo/Izquierda/Derecha para elegir los parametros y presione “OK™ para guardarlo. Cuando el peso
actual es igual que o menos que la divisién minima, aparece "0” en el instrumento.

6.15 USB/COM

USB/COM setting:

1-Cable output setting

2-Wireless output setting

Presione Arriba/Abajo para elegir la configuracion de salida USB/RS232 o la inaldmbrica,




Cable output setting:
Baudrate:(8,N,1)
1200 | 2400 | | 4800|9600

Output data format:
' 1-Continuous sending(TOLEDO) |

2-Continuous sending(XK3190)
3-Receptioncommand

Elija la velocidad de transmisién y el formato de salida;
Formato de salida:

1- TOLEDO

STX A B C X6 X5 X4 X3 X2 X1 N6 N5 N4 N3 N2 N1 CR

X6 X5 X4 X3 X2 X1 Los datos mostrados, X1 es bajo, X6 es alto;
N6 N5 N4 N3 N2 N1 Los datos de tara, N1 es bajo, N6 es alto;
A B C Estado de bits

A=11000d2d1do

d2-d0 =0 sin el punto decimal

=1 0.1

=2 0.01

=3 0.001

B=001100 Valor negativo 0

C = unidad

2- XK3190(D2+ formato)

Protocolo de comunicacidn (9 digitos ASCII):
=D7D6D5D4 D3 D2 D1 —

Nota: D1~D7: El punto decimal estd incluido en los nimeros, ingrese “-" en el ultimo digito si se trata de valor negativo,
en otros casos ingrese 0.

3- Mando

(Funcidn de reserva)




6.16 Otras configuraciones

Others setting:
1-Intelligent backlight | [E]

2-Automatic shutdown [ ]
3-Save print [ ]

Presione los botones Arriba/Abajo para elegir los parametros a configurarse, [ON] Vigente, [OFF] Invélido

1- Control inteligente de la luz de fondo

La luz de fondo encendida del instrumento se apagara después de 10 segundos sin operacion alguna o con peso estable.
2- Funcidn de apague automatico

El instrumento se apagara cuando se queda sin operacién por 30 minutos.

3- Guardar e imprimir

En la interfaz principal, presione el botén "Guardar™ cuando el peso esté estable, el sistema guardara los datos

correspondientes y automaticamente los pondra a la impresion.




6.17 Calibracion
Ingrese la contrasefia inicial (“123456") para activar la funcién de calibracion.

Calibration

1.-Maximum range

2.-Zero adjustment

3.-Span adjustment

1. Configuracion del rango nominal

Presione el [OK] para entrar, aparecera “1-rango nominal= 010000 kg~ en la interfaz. Ingrese el alcance maximo,
presione el [OK] para guardarlo.

Cuando el peso es mayor que el valor maximo, se activard automaticamente la alarma.

2. Calibracién del punto cero
Presione el [OK] para iniciar la prueba sin peso, presione el [OK] para marcar el punto cero. En proceso de calibracién
de punto cero no ejerza ninguna presion sobre el sensor o la plataforma.

3. Calibracién del rango completo

Presione el [OK] para iniciar la calibracion del rango completo, cargue alguna cosa o pesa de peso ya conocido, ingrese
el peso actual y presione el [OK] cuando se establezca el instrumento, el sistema marcard el valor actual
automaticamente. Si no hace falta ningiin cambio, presione el [OK] otra vez para guardar y salir.

Nota: Si el indicador recibe la informacion desde multiples transmisores inalambricos, necesitara calibrar por separado
cada transmisor

Una operacidn especifica es abierta solo con un transmisor, luego calibrarlo en el indicador de acuerdo al método
anterior, cuando se ha realizado, corte la energia del transmisor, encienda otro y calibre de la misma manera anterior.




6.18 Configuracion de los pardmetros inalambricos

Wireless setting:

1-Setthe channel

2-Scan the channel

1.Establecimiento de canales
Ingrese los nimeros del nuevo canal y presione el [OK] para guardar y salir.

2. Busqueda automatica de canales

Presione el [OK] para iniciar la busqueda automatica de la sefial eficaz de 0 a 99, una vez encontrado se mostrara el
canal eficaz inmediatamente.

Atencidn: Asegurese que el transmisor inaldmbrico se enciende por primera vez.

7. MANTENIMIENTO

HY680 es un instrumento de medicién con alta precisién, el buen mantenimiento es muy importante para aumentar la
fiabilidad y prolongar la vida util del equipo.

El instrumento es resistente a los terremotos e impermeable, pero aun debemos evitar la colision y dejarlo al
descubierto en la lluvia, prestando especial atencidon a la prevencién de su caida del gancho.

El instrumento no puede trabajar en un entorno de alta temperatura por largas horas, hay que limitar el tiempo de
utilizacidon cuando haya en sus alrededores alguna fuente de alta temperatura. No habria efectos adversos cuando la
parte inferior del instrumento queda menos de 70 grados.

Se prohibe estrictamente ejercer operaciones de soldadura en el instrumento para evitar dafos en el instrumento y el
sensor.

Se prohibe estrictamente la sobrecarga.

Apague la luz de fondo durante el dia para prolongar la vida de la bateria.




8. INSTALACION

=
I
=
—

Destornille la tapa de la bateria, instale las tres (03) baterias necesarias y cambie
el botdn de encendido a “ON”. Instale la tapa de la bateria.

El dinamdmetro comenzard su funcionamiento, en espera de los comandos del
indicador. Las luces LED no titilaran hasta recibir el correcto comando leido.

Cuando el peso no cambia por diez (10) minutos, el dinamémetro entrara en
modo de ahorro de energia, las luces LED titilardn una vez cada tres (03)
segundos. El dinamdémetro saldra del modo de ahorro de energia
automaticamente al cambiar el peso aplicado.

Nota: Se recomienda dejar el botdn de encendido en “OFF” cuando no se utilice,
y retirar las baterias cuando sea por periodos prolongados.

Aseguresedeutilizarlasbateriasa juequeseencuentren cargadas

:




9. CONFIGURACION

Ajustar los canales inalambricos:

o Ry
2 N
// I,
AN
i Y
/
[ \ . R
(] '.l“. mddulo inaldmbrico.
|
| |
\ /
\\".II e /f
"W f
S| B &
%, = g s
N\ /y
7
T
S p Pty

Usted puedeajustarentre 1~16 canalesconelinterruptor(averiguarqueesel
interruptor),yajustarentre1~99canalesconelsoftwaredeconfiguracion.
General- mentese utilizaelinterruptor pararealizar el ajuste.

\\ Pararealizarelajusteconelinterruptor,sedebedesatornillarlatapadel

E D c B A

Nota: Al modificar los canales, se debe re energizar el equipo.

Interruptor  Parametro

A

m

DCBA Canal DCBA Canal

0001

0011

0101

Seleccionde 0111
Canal 1001
1011

1101

1111

Ajuste de Canal

Explicacién
1 0010
3 0100
5 0110
7 1000
9 1010
11 1100
13 1110
15

1: Modo de Ajuste

2
4
6
8
10
12
14

0: Modo de Operacion




10. FICHATECNICA

info®prowinch.com

DINAMOMETRO DE LINEA IP68 / INLINE DYNAMOMETER IP68

Code | Codigo

Accemacy Grade

Crado de Preciakin

Haved

Capacid:

Sensitivity

Senwbslidad

Wieeless Frequency / Datance
Frencuencia Inslsmbinica / Distar
Power Sappily.

Allenentacidn.

AD Coversion N

Tata Cotvorsidn AD,

Scale interval
intorvalon de Meduion

Opesating Tem porature

Teorperatury de Funconamiento

Weight:
Peso
Code/ Codigo PWHYST
20 m
A
230 e
A
s
76 mm
130
w
4 mm
o 1Lin
26 mm
08in
o
21 mm

www.prowinch.com
www.prowinch.cl

PAHYIOT
MNon
280 mm
A

188 mm

5o

90 mun

14m
40 mun

1 mm

PWHYST

Geade M
e 3000

00 Iy

5000 Kg

£20: 20.9%) mVWY

Battery 24 8.4v Charget
Baterls 7AvS Cargacor &4y

250 Yirmes / Secondd

150 Vecos / Segundo

VIS5 Iodg

PWHYIOY

Geade IV
= 3000

2040 1% mVN

430 bo 47

B

10000 Kg

PWHY2S5T

Grade ®
3000

53000 1o

25000 Ky

20 20,5 mWY

430 & 47OMHY 30000 430 2 A7T0NHL H00Om

Battery 7 Avi BAv Charger
Ratoria 7 4¢/ Casgacoe R4y

W0 Voo

VSNA2VS0 Ay

30 ( wr
1ibs 5%
55kg 9.75 %3

PWHYIST PWHYSaT
1Hhm 169in
370 mum 430 men
20 In

250 e

08in 590
1135 mm 150 men
iimn L6mn
43 erer 03 mm
21n 259
33 men 73 mm
2.1 mm 29in
%3 mem 75 mam

Second 30 Terws [ Second

Segunds 250 Vecets / Segundo

12/SN020/50 Inhg

seios
20kg

PWHY O

WA
520 mm

0 mm

A0n
02 mm

Prowinch LLC Certified under Standard for LSQA

Prowinch Chile Ltda. Empresa certificada en LSQA

0 A70MHL/ 1000 it

Battoty 7 Av/ B4y Chasger
Batevls 7 4w/ Cargador S Av

PWHYSOY

Grade B
n= 000

110000 i

0Ky

Q.0 20 1% myN

430 Lo ATOMHY 1000 N
430 a 470MH2 300
Battery 7 Av/ &4 Charger
Batoria 74! Cargacior By

oy

42050 Ity

63310
314

Sevgle remote Coed

PWHY100T

Gracke 1)

T 3000

(20 20 0% mVYNY

&3040 470MH2/ 1000 it
430 2 470MHZ 30Mm
Battory 7 Av/ BAv Chaeger
Bateria 74w Cargador R4y
750 Tirws / Second

50 Vecet / Segunde

120550720550 g

1968
B9 kg

eMOLa simple con vior

sl with Diesplay




PWHYCS

DINAMOMETRO ALEACION LIVIANA IP67 / TENSION LINK DYNAMOMETER IP67

Code / Cédigo PWHYCS1T PWHYCSST PWHYCS10T PWHYCS20T PWHYCS30T PWHYCSSOT

P Accuracy Grade: Grade Il Grade Il Grade Itl Grade Hi Grade Il Grade Il

=N

4 Grado de Precision: n=2000 n=3000 n=3000 n=3000 n=3000 n=3000

Rated Capacity: 2200 1b 11000 I 220001b 44000 1b 66100 Ib 110200 Ib
Capacidad Nomnal: 1000 kg 5000 kg 10000 kg 20000 kg 30000 kg 50000 kg
Minimum Weight: 21b 88lb 2201b 4401b 440 b 880 1b
Peso Minimo; 10kg 40 kg 100 kg 200 kg 200 kg 400 kg
Pawer Supply 3 Battery AA L5V 3 Battery AA 3 Battery AA 15V 3 Battery AA 1.5V 3 Battery AA 1.5V 3 Battery AA 1.5V
Alimentacion: 3 Pilas AA 15V 3 Pifas AA 1.5V 3 Prlas AA 1.5V 3 Pilas AA 1.5V 3 Pilas AA 15V 3 Pilas AA 1.5V
Sample Rate: 80 Times / Second 80 Times / Second 80 Times /Second 80Times / Second 80 Times / Second 80 Times / Second
Frecuencia de Muestreo: B0 Vieces / Segundo 80 Veces / Segundo BOVéces / Segundo 80 Veces / Sequnda 80 Veces / Segundo 80 Vieces / Sequndo

Scale interval
- 1/2/5/10/20/50 Ib/kg 1/2/5/10/20/50 ib/kg 1/2/5/10/20/50 1b/kg 1/2/5/10/20/50 Ib/kg 1/2/5/10/20/50 Ib/kg 1/2/5/10/20/50 Ib/kg
Intervalos de Medicion:

Operating Temperature/ humidity:

1 Niva da Foc ‘. ' e 100 ~ 450 C/ < 90%H <100 ~ 452 C/ 5 90%6H -10%~ 452 C/ < 90%H =107 ~ 450 C/ < 90%H =107 ~ 45°C/ < 90%H -10° ~ 457 C/ < 90%H
e une t

Transporting Temperature:

200~ 500 C -200~50°C -200~50°C =200~ 50°C -20r~500C -20°~500C
Temperatura de Transporte:
Total Weight 351b 591b 2291b 3921b 55.11b 85.91b
Peso Total 16kg 2.7kg 104 kg 178kg 250 kg 39.0kg

r Code/
= Cédigo PWHYCS1T PWHYCSST PWHYCS10T  PWHYCS20T PWHYCS30T  PWHYCSSOT
A 96in 11.2n 126in 16,51 16,5 in 183 in x PWHY280
245 mm 285 mm 320 mm 420 mm 420 mm 465 mm Control remoto simple con visor
3 44in 47in 48in 48in S4in 59in Simple remote control with Display
“ < r 1M2mm 120 mm 123 mm 128 mm 138 mm 150 mm
c 14in 22in 221n 28in 31in 39in
35mm 55 mm 55 mm 70 mm B0 mm 100 mm
14in 83in 9tin 10,21in 11,000 1200n
4 190 mm 210 mm 230 mm 260 mm 280 mm 305 mm PWHY680
1.7in 23in 36in S0in 5,7 in 7.2in Control remoto con impresora y visor
2 43 mm 58 mm 92 mm 127 mm 146 mm 184 mm Remote control with printer and display
= H 1Ain 159 mm 21,0 mm 259in 29,1 m 36,6in
335 mm 405 mm 535 mm 660 mm 740 mm 930 mm

3 k www.prowinch.com Prowinch LLC Certified under Standard for LSQA
info@prowinch.com
P www.prowinch.cl Prowinch Chile Ltda. Empresa certificada en LSQA




Software and Wireless Interface for
dinamometers of PWHYCS and
PWHY series /

Software e Interfase Inalambrica
para dinamometros de las series
PWHYCS y PWHY
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Direct connection with PWHYCS series.

Connection with PWHY series requires a PWHY280/680 unit /
Conexion directa con la serie PWHYCS.

Conexion con la serie PWHY requiere una unidad PWHY280/680.
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11. ACCESORIOS

Antena 650 Ft for PWHY Crane Scale series

Antena 1000 Ft for PWHY Crane Scale series




12. GARANTIA LIMITADA COBERTURA GARANTIA.

Prowinch garantiza por 3 afios a partir de la fecha de compra, el funcionamiento de este producto contra cualquier
defecto en los materiales y mano de obra empleados para su fabricacidn. Nuestra garantia incluye la reparacién o
cambio de componentes sin cargo alguno para el cliente, incluyendo mano de obra.

Prowinch se compromete a entregar el producto en un lapso no mayor de 30 dias contados a partir de la fecha de
recepcién del mismo en nuestros talleres de servicio. No asumird responsabilidad alguna en caso de demora del
servicio por causas de fuerza mayor.

LIMITACION DE LA RESPONSABILIDAD.

1. Toda garantia es dada en nuestras instalaciones.

2. En el caso se solicite visita técnica a terreno, esta siempre sera cancelada por parte del cliente, independiente de
gue en ella se hagan servicios sin costo cubiertos por la garantia. Se entiende como visita técnica a terreno a los
costos involucrados por el traslado del personal, transporte, combustible, alimentacién, alojamiento, horas extra,
etc.

3. Esta garantia no cubre dafios consecuenciales, ocasionados por el paro del equipo bajo revisidén, no cubre costos
de traslado de los equipos, desmontaje, traslado de personal, lucro cesante, faenas detenidas o cualquier otro
costo que se pudiese relacionar al cese de funcionamiento de un equipo ya sea por cualquier razén o motivo.

4. Para hacer efectiva esta garantia, sera necesario:

a) Dentro del primer afio solo presentar la factura o boleta de compra.

b) Luego del primero afio transcurrido, comprobantes de mantenimientos anuales en servicios autorizados.







EXCLUSIONES
ESTA GARANTIA NO SERA VALIDA BAJO LAS SIGUIENTES CONDICIONES

Cuandoeluso,cuidado,instalaciényoperacidndelproductonohayasidodeacuerdoconlasinstruccionescontenidasen
el manual de operaciény las Normas aplicadas correspondientes a cada equipo.

Falta de mantenimiento preventivo por parte del usuario, segin lo estipulado en el Manual de Operacién y
Mantenimientodel Equipo.

Falta de mantenimiento preventivo anual en un distribuidor Prowinch autorizado.

Cuando el producto haya sido usado fuera de su capacidad, maltratado, golpeado, expuesto ala humedad, mojado por
algun liquido o substancia corrosiva, asi como por cualquiera otra falla atribuible al consumidor, uso inadecuado del
equipo, abuso o negligencia.

Conexion de componentes eléctricos o electrénicos alimentados por fuentes externas (Red Normal), sujetos a
variaciones de potencial.

Cuando el producto hayasido desarmado, modificado o reparado por personas no autorizadas por Prowinch.

Cuando lafallaseaoriginada por el desgaste normal de las piezas debido al uso.

Elusoincorrecto e inadecuada manipulacidon de equipos resistentes al agua o inmersion.

Dafios ocasionados en el transporte o en maniobras de Carga o descarga.

. Ocurrenciadesiniestros (Incendios, Terremotos, Inundaciones, Descargas Eléctricas, etc).

. Uso de partes de repuesto no originales o no recomendadas por el fabricante.

. Lagarantia no cubre elementos consumibles ni otros sujetos a desgaste.

. Puestaen marcha del equipo por personal no autorizado por Prowinch.

. Realizarreparaciones, modificacionesy/o retiro de piezas del equipo.

. instalacidon de Winches en bases no adecuadamente alineadas y sin las perforaciones exactas de anclaje.

. 16.faltaderodajeycambiodeaceitealasprimeras20horasenequiposconmotoresacombustion.
17.
Ninguna otra Garantia verbal o escrita diferente a la aqui expresada sera reconocida por Prowinch

Los costos de mantenimiento no son cubiertos por la Garantia.







